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Regard3DRegard3D
● Nyílt forráskódú SfM (Structure from Motion)
● Fényképekből 3D modell készítés
● Automatizált feldolgozás (Windows, Linux)
● http://regard3d.org



Cloud CompareCloud Compare
● Nyílt forráskódú pontfelhő és háromszögháló 

kezelő szoftver
● Pontfelhők összehasonlítása, regisztráció, 

újramintavételezés, …
● Windows, Linux
● http://www.danielgm.net/cc/



Regard3D kezdő képeRegard3D kezdő képe



Új projekt létrehozásaÚj projekt létrehozása



  

Projekt tulajdonságokProjekt tulajdonságok

A projekt nevével létrejön egy új könyvtár, ebből következik,
hogy a projekt nevével egyező könyvtár nem létezhet.

Állítson be egy
létező

saját könyvtárat

Adjon meg egy 
nevet a projekthez



Új projekt megjelenéseÚj projekt megjelenése



Képek hozzáadásaKépek hozzáadása



Képek hozzáadásaKépek hozzáadása



Képek hozzáadásaKépek hozzáadása



  

Képek azonos pontjainak Képek azonos pontjainak 
kikeresésekikeresése

A bal oldalon megjelenő Compute Matches gombot választva,
a képek között automatikusan kikeresi a program az azonos
pontokat,

Kis projekt esetén maximumra
állíthatjuk az érzékenységet

és az arányt



  

Képek azonos pontjainak Képek azonos pontjainak 
kikeresésekikeresése

Átlagosan 160000 kulcspontot talált a Regard3D, ehhez 
10 percre volt szüksége.

Az érzékenység és az arány
beállítás függvényében
hosszabb ideig tarthat a

számítás



HáromszögelésHáromszögelés



  

Háromszögelés eredményeHáromszögelés eredménye

Ebben a lépésben határozza meg a program a belső és külső tájékozás 
adatait, amennyiben sikertelen a művelet (nem minden kamerát tud 
kalibrálni), akkor növelni kell a kulcs pontok érzékenységet és arányt.

Minden képre/kamerára
sikerült megoldani a

feladatot

A hiba
pixelekben.



Háromszögelés eredményeHáromszögelés eredménye



Háromszögelés eredményeHáromszögelés eredménye



  

Sűrű pontfelhő készítésSűrű pontfelhő készítés

A pontfelhő sűrítésére több algoritmus közül választhatunk, melyekhez
eltérő paramétereket adhatunk meg.

0-s szint adja a 
legsűrűbb pontfelhőt

A pontoknak legalább
három képen
látszania kell.



Sűrű pontfelhő készítésSűrű pontfelhő készítés



Sűrű pontfelhő készítésSűrű pontfelhő készítés



 

Sűrű pontfelhő exportálásaSűrű pontfelhő exportálása





Sűrű pontfelhő exportálásaSűrű pontfelhő exportálása



Megjelenítés CloudCompare Megjelenítés CloudCompare 
programbanprogramban



Megjelenítés CloudCompare Megjelenítés CloudCompare 
programbanprogramban



Megjelenítés CloudCompare Megjelenítés CloudCompare 
programbanprogramban



  

MérésMérés

Mérjük meg két bemért pont (10-18) távolságát a pontfelhőben.



MérésMérés



  

Illesztőpontok előkészítéseIllesztőpontok előkészítése

A bemért 10-26 pontok koordinátáiból készítsünk egy szövegfájlt, melyet 
különböző RGB kódokkal egészítünk ki. A színek alapján különböztetjük 
meg a pontokat, a CC-ben nincs pontszám!



  

Illesztőpontok betöltéseIllesztőpontok betöltése

Töltsük be mint ASCII pontfelhő a bemért pontok fájlját.



  

Illesztőpontok betöltéseIllesztőpontok betöltése

A program automatikusan felismeri az oszlopok tartalmát.



  

Illesztőpontok megjelenítéseIllesztőpontok megjelenítése

Jelöljük ki az illesztőpontok állományát a DB Tree mezőben, hogy lássuk hol 
vannak a pontok, növeljük meg a pontok méretét a jobb láthatóság 
érdekében



  

Illesztőpontok megjelenítéseIllesztőpontok megjelenítése

A pontfelhőre állítsuk át a Colors mezőt RGB-re.



  

Illesztőpontok megjelenítéseIllesztőpontok megjelenítése

Forgassuk a pontfelhőt, hogy bal oldalon egymás alatt legyen a piros (10), 
zöld (11) és kék (12) pont.



  

Georeferálás (transzformáció)Georeferálás (transzformáció)

Jelöljük ki mindkét pontfelhőt a DB Tree-ben és válasszuk ki a két pontfelhő 
igazítását az eszközök közül



Georeferálás (transzformáció)Georeferálás (transzformáció)



  

Georeferálás (transzformáció)Georeferálás (transzformáció)

A pontfelhők színe mutatja a funkcióját.



  

Georeferálás (transzformáció)Georeferálás (transzformáció)

Jelöljük ki az illesztőpontokat, figyeljünk a sorrendre, a másik pontfelhőben 
is ezt a sorrendet kell tartani a kijelölésnél.  Engedélyezzük a méretarány 
változtatást, majd Align.



  

Georeferálás (transzformáció)Georeferálás (transzformáció)

A transzformáció maradék hibáit elemezzük (~1 cm). Nagyobb markerek vagy 
nagyobb felbontású pontfelhő kellene a GCP-k szabatosabb kijelöléséhez.



  Az RMS értékünk ~1 cm. Hasonlítsuk ezt a pontfelhő részletességéhez!



  

Homlokzatkép, ortofotó készítésHomlokzatkép, ortofotó készítés

Válasszuk ki a pontfelhőt, melyből homlokzatképet szeretnénk, majd 
válasszuk a „Convert cloud to 2D raster” eszközt.





  

CC további lehetőségekCC további lehetőségek

● Térfogat számítás
● Metszet készítés
● 2D raszter készítés (DTM)
● Háromszög háló készítés
● Sík, gömb illesztés
● Újramintavételezés
● ...


