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6.
7. A GPS rendszer jelstrukturaja. A méréseket terheld f6bb hibaforrasok (6ra-,

8.

9.

MUHOLDAS HELYMEGHATAROZAS
Vizsgakérdések
2016

Foldi vonatkoztatdsi rendszerek és kapcsolataik, helymeghatarozé adatok.
A horizonti koordinatarendszer.

A geodézidban hasznalatos idérendszerek.

Geodéziai mesterséges holdak. Mozgasuk a Fold nehézségi eréterében. A
Kepler-térvények. A palyaszamitas alapjai (almanachbdl).

A muholdas helymeghatarozas alapelve, mérhetdé menyiségek: az SLR
technika)

A muholdas helymeghatarozas alapelve, a Doppler, fotografikus észlelések,
szinkronsikok moédszere

A globdlis helymeghatarozé rendszerek (GPS, GLONASS, Galileo).

palyahibdk)
A GPS jelterjedéssel és észleléssel kapcsolatos hibai.
Az abszolut helymeghatarozas kddmeéréssel. Differencialis GPS.

10.A fazismérésen alapuld relativ helymeghatérozas. A ciklustobbértelmiség

fogalma és meghatarozasa.

11.Kulonféle geodéziai helymeghatarozasi mdédszerek

(statikus/kinematikus/RTK mérések).

12.AlappontsUrités GNSS technikaval.
13.Az aktiv GNSS halézat és szolgaltatasai. A halézati RTK fogalma és

megvaldsitasai.

14.GNSS mérések eredményeinek transzformalasa az EOV rendszerbe.



